


ANNEXE 4

SYSTEME DU 2™ ORDRE
Abaque du temps de réponse réduit.
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Abaque des dépassements transitoires.
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ANNEXE 5

Réponse du systéme de régulation de traction pour des gains du correcteur de 2 a 20.
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TABLEAU DE QUELQUES TRANSFORMEES USUELLES
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DOCUMENT REPONSE DR1

Rayon en fonction du temps.
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Moment d'inertie J en fonction du rayon R.
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DOCUMENT REPONSE DR2

Conduction des thyristors

Y'Y




DOCUMENT REPONSE DR3
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