TP n°3

Nedecandidat : .....covoneieeiiiiiiiiia.,

CHAINE D'ACQUISITION ET DE TRAITEMENT DES INFORMATIONS
VITESSES ET POSITIONS

m |dentification et justification du choix des constituants

m Repérage des constituants

m Vérifications par des mesures de la conformité par rapport au C.D.C.F. (Cahier
des charges fonctionnel) et conclusions.

Ce dossier est constitué de :

= 4 pages numérotées de 1 a 4.
= Dossier technique :
- Dossier n°1: Caractéristiques techniques et fonctionnelles
- Dossier n°2: Schémas électriques
- Dossier n°3: Extrait du rapport du bureau de certification "APAVE"

TP n°3 page 1




Préambule

Le candidat dispose d’un dossier technique regroupant des extraits du C.D.C.F. des données
techniques, des schémas électriques et un rapport de certification.

Attention !
L’acces aux armoires électriques est possible, en présence de
I’examinateur et sous réserve du respect des consignes de sécurité

Remarque : avant de commencer les travaux pratiques, il est conseillé aux candidats
de lire le dossier n°1 pour comprendre |I'organisation du systeme.

I. Problématiques

Objet de I'étude :

Le systéeme est constitué de 3 automates en réseaux.

L'automate "suivi de ligne" a pour rble essentiel de vérifier que la vitesse des cabines ne dépasse
jamais les vitesses limites de sécurité autorisées. Celles-ci varient en fonction de la position des cabines
sur le trajet. Les vitesses maximales sont définies par la courbe enveloppe*.

L'information vitesse des cabines est délivrée par deux génératrices tachymeétriques TM et TP.
L'information de position des cabines est délivrée par deux codeurs incrémentaux GIO1 et GIO2.

Problématique n°1 :

On souhaite vérifier la correspondance entre la vitesse donnée par les génératrices
tachymétriques et les impulsions délivrées par les codeurs.

Problématique n°2 :

On souhaite utiliser les informations délivrées par les codeurs pour déterminer le sens de
déplacement des cabines.

*Courbe enveloppe : c'est une base de données qui contient les vitesses maximales autorisées
pour les cabines en fonction de la position sur le trajet par pas de 0,4 m.
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Il. Vérification de la vitesse par rapport aux impulsions codeurs

Rappel de |la problématique n°1 :

On souhaite vérifier la correspondance entre la vitesse donnée par les génératrices
tachymeétriques et les impulsions délivrées par les codeurs.

POUR LES QUESTIONS SUIVANTES VOUS DEVEZ IMPERATIVEMENT
REVETIR VOS EPI.

[I.1. Préparation

A partir du dossier n°2 : Schémas électriques

I1.1.1 Déterminez les adresses des entrées automates ou sont raccordées les génératrices TM et TP.
Montrez a I'examinateur la position physique des adresses des entrées de TM et TP.

[1.1.2. Déduisez a partir des schémas électriques, les numéros de borniers ou il est possible de
relever les informations de vitesse.

[1.1.3. Déterminez les adresses des entrées automates ou sont raccordés les codeurs GIO1 et GIO2
Montrez a I'examinateur la position physique des adresses des entrées de GIO1 : Voie A et Voie B,
GIO2 : Voie A et Voie B.

[1.1.4. Déduisez a partir des schémas électriques les numéros de borniers ou il est possible de
relever les informations de position.

Pour la suite du probleme et pour des raisons de sécurité, on récupérera les informations
directement sur les borniers de I'armoire.

[1.1.5. Proposez aux membres du jury un mode opératoire pour réaliser une mesure permettant de
comparer les informations délivrées par une des génératrices et par un des codeurs.

A partir du dossier n°1 : Caractéristiques techniques et fonctionnelles

I1.1.6. Prédéterminez les réglages de I'appareillage de mesure mis a votre disposition. (On souhaite
visualiser une période codeur et la mesure doit se faire pour la vitesse nominale de déplacement)

APRES ACCORD OBLIGATOIRE DU JURY

11.1.7. Mettez en place et réglez le(s) appareil(s) de mesure.
11.1.8. Effectuez le relevé des signaux issus d'un codeur et d'une génératrice.

11.1.9. Imprimez les résultats obtenus.

[1.2. Analyse et interprétation

[1.2.1 Exploitation du relevé
- Retrouvez la vitesse de déplacement de la cabine en fonction du signal délivrée par la
génératrice.
- Retrouvez la vitesse de déplacement de la cabine en fonction du signal délivrée par le
codeur.
- Concluez.
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l1l. Vérification de la validité du calcul de la position corrigée des cabines
pour le positionnement sur la courbe enveloppe

Rappel problématigue n°2 :

On souhaite utiliser les informations délivrées par les codeurs pour déterminer le sens de
déplacement des cabines.

Démontrez par une mesure des informations codeur qu’il est possible de retrouver le sens de
déplacement des cabines.

POUR LES QUESTIONS SUIVANTES VOUS DEVEZ IMPERATIVEMENT
REVETIR VOS EPI.

[ll.1. Mesure
[11.1.1. A partir de votre préparation §ll.1 mettez en place et réglez le(s) appareil(s) de mesure.
I11.1.2. Effectuez le relevé des signaux issus d'un codeur.
111.1.3. Imprimez les résultats obtenus.

I11.2. Analyse et interprétation

[11.2.1 Exploitation du relevé premiére partie
- Montrez qu'il est possible de déterminer le sens de déplacement des cabines.
- Expliqguez pourquoi la fréquence des impulsions délivrée par le codeur n'est pas
constante. (Demandez le profil vitesse aux examinateurs)
- Le dimensionnement (résolution) des codeurs a été fait pour une précision d'environ 0,8
m. La précision retenue pour le positionnement des cabines par rapport a la courbe
enveloppe est de 0,4 m. Expliquez.

[11.2.2 Exploitation du relevé deuxiéme partie
A partir du dossier n°3 : Extrait du rapport APAVE

[11.2.2.1 Déterminez de quel codeur sont issues les informations utilisées pour le calcul du
coefficient correcteur.

La longueur du cable (fléche) tracteur peut varier. De ce fait, la position des cabines donnée par
les codeurs sur le trajet par rapport a la "courbe enveloppe" peut étre faussée.

L'automate utilise un coefficient correcteur qui servira a déterminer la position corrigée des
cabines sur la courbe enveloppe et donc de fixer les vitesses a ne pas dépasser. Le coefficient
correcteur minimum utilisé par l'automate est de 46 impulsions codeur.

Pour que le calcul de la position corrigée soit correct, il faut que le coefficient correcteur soit
toujours supérieur au nombre de points lu par cycle automate. (un cycle automate dure 100 ms)

[11.2.2.2 Exploitation du relevé
- Montrez que I'on respecte les conditions du rapport APAVE.
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SYNOPTIQUE DU TELEPHERIQUE

1 cable fracteur
G1 2 cables porteurs . G2
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Le téléphérique du PIC DU MIDI comprend :

la station motrice” G1,

« [astation de renvoi G2,

» deux cabines se déplagant sur les voies 1 et 2,

« latraction des cabines assurée par un ¢able (monotracteur),

. le guidage des cabines assuré par deux cables parteurs.
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ANALYSE FONCTIONNELLE GENERALE
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ARMOIRE DE PUISSANCE
COMMANDE VARIATEUR
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ARMOIRE DE COMMANDE
ELECTRONIQUE

€] S

SPAZDA - SAEDA ﬂl - ||_
; | ' = :
e il] e |
AV A S |
: i + L e’
2, T ﬂv_s._: <19T0I/ T B B % % . |[I|._ s 3 5% -
: m B o (=] = (] \l
0 = 0 20 EE 88 : 77 85 3% HER g3
| 3 x5 _ 3% 33 >y SSY 33
. 1#\ ‘__,_ o ~ o~ 0 ,& Hmu___ N a9 393 0 ®
| % ﬂ % % m . ﬂ n fo B o 2 ww o fo oM
b B! b bO hab bb
. | "
3 . s | g I ls fw
o Lt L R R
= L ﬂ S m_l —-—L T RBEPE
' Mﬁ HU ' ] lxl— (] l\.IJ
_.| ) ..|asm.xln T ...% exX T T T Ty *g\gﬁ oX ﬁ.hrmsﬁ T T 3% L2¥YBEsTOY a.mwm_. EX J
" Wyt |papys— '
_ ° _ VY ¢ . - ﬂe.*.m:s_
. p— o ”m il :
MTONS'S iy | _
| N
X - - r
_ o ,
| | |
' B BO BZ . BIE BT atz E A0 9 €88 8m BZ a1d 8ig 81z ¥ix sa __
= = [ [ = =t = = o
| 15§ & g - 13§ 8 g - |
.. = @l AHIYL NOLLYLdvay 2 WL AHOVL NOILY1dYay _
| EERCH f . R . Lol f 01-£011 ,
_ | A J
! o A Agl- ST+ i} Ag)-
1 - 2z 2EZ vz | S0 En_ e wez 4z (YOI _
_ E'LR/dLbe+ <35t ﬁ d_ < EZY2i/dLyE+ _
_ | | £2¥21/d1IST EBETE SEEHEaR |
. ¥621/d10 <<t N - —<dezvavdly e <1 ETPIU/HLO
@%u;go_ e ¥621/d1ST <I—zrm < EZFRT/d1GTH L S Tr .ﬂmm. ...mce:wu

DOCUMENT 2/5

DOSSIER 2



ARMOIRE DE COMMANDE
COMMANDE DE SECOURS
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ARMOIRE DE COMMANDE
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DE LIGNE

ARMOIRE DE COMMANDE

ENTREES AUTOMATE SUIVI
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SCHEMA DE PRINCIPE
DETERMINATION DES POSITIONS CABINES
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