
DT0 : API

%IW0.2 entrée analogique GIROUETTE

%IW0.3 entrée analogique Tension GENERATEUR

%I1.0 Entrée logique Anémomètre

%I1.4 Entrée logique Fin de course 20°

%I1.5 Entrée logique Fin de course 340°

%Q2.0

%Q2.1

%Q2.2

%Q2.3 Sortie relais K3 orientation éolienne sens horaire

%Q2.4 Sortie relais K4 orientation éolienne sens anti-horaire

%Q2.5

%Q2.6 Sortie relais Voyant vert

%Q2.7 Sortie relais Voyant rouge

%Q2.8 Sortie relais Commande puissance

%Q2.9 Sortie relais Commande du frein

LISTE DES ENTREES / SORTIES



SOUS PROG TRAITEMENT EXECUTION

SR0 mesure de l'anémomètre (%Mw13) PRL

SR1 DIALOGUE Homme Machine PRL

SR2 Commande du moteur orientation éolienne PRL

SR3 Mesure de la girouette (%Mw24) PRL

SR4 Configuration usine PRL

SR5 Mesure orientation éolienne (%C1.V) PRL

SR6 Correcteur de l'orientation éolienne PRL

SR7 Commande du frein et commande de la  puissance POST

SR11 Mesure Tension générateur PRL

LISTE DES SOUS PROGRAMMES



%Mw0

%Mw1 Table de dialogue Touche

%Mw2 Table de dialogue Message

%Mw3 Table de dialogue Message

%Mw4 Table de dialogue LED

%Mw5

%Mw6

%Mw7 %Mw17*10 Temps d'intégration mesure

%Mw8 Configuration Opérateur = 1 usine = 0

%Mw9 Valeur Temps en seconde

%Mw13 Résultat de la vitesse du vent en m/s x 10

%Mw14 Pas pour orientation éolienne

%Mw15 Valeur de temps orientation éolienne

%Mw16 Valeur courant girouette Base de temps 0,10s

%Mw17 Temps d'intégration 100ms x 10 = / seconde

%Mw18 % MD18

%Mw19 Valeur cumulée de la girouette

%Mw20 % MD20 résultat de la moyenne

%Mw21

%Mw22 % MD22 = mise à l'échelle en degrés

%Mw23 MD20 x 141

%Mw24 Valeur direction en degrés MD22/100

%Mw25 Mw 24 - 180          entre girouette et éolienne

%Mw26 Hystérésis = 2 pas

%Mw27 Mw 26 x (-1)

%Mw29 Cumul mesure Tension

%Mw30 Position en 0° de l'éolienne

%Mw31 écart entre Position réelle et Position à atteindre

%Mw32 Mise au format dans les 360°

%Mw33 Position éolienne - Position à atteindre

%Mw34 Mise au format dans les 0°

%Mw35 consigne du       girouette éolienne

%Mw36 Valeur de mise en marche seuil vent 40

%Mw37 Zone de régulation de la tension seuil bas 30

Liste des mot utilisés



%Mw38 Zone de régulation de la tension seuil haut 38

%Mw39 Temps d'attente après correction (en 0,1s)  = 300   = 30s

%Mw40 Tension générateur

%Mw41 Fréquence rotation générateur tr/min

%Mw42 Zone de protection seuil haut 40

%Mw43 Zone de protection seuil bas 28

%Mw44

%Mw45

%Mw46

%Mw47

%Mw48

%Mw49

%Mw50

%Mw51

%Mw52

%Mw53

%Mw54

%Mw55

%Mw56

%Mw57



DT1 : GRAFCET

GRAFCET Mode de Marche

Auto Manuel

EchEch

0

21

Arrêt

Mode automatique Mode manuel

GRAFCET de Sécurité

4 Arrêt

Défaut + Ech

"1"

5 RAZ Grafcets



GRAFCET de Commande orientation éolienne

Sens horaire Sens anti-horaire

10

1211

Attente

Commande d'un pas

dt=5sdt=5s

dt=0,5s dt=0,5s

1413

Commande d'un pas

Temporisation 5s Temporisation 5s

GRAFCET de production d’énergie GPE

20

Vent >2m/s et auto

21 Orientation éolienne
dans le vent

22 Production
 d'énergie

23

24

26

Vent<2m/sUgénérateur≥28V

Ugénérateur>38V

Production
 d'énergie

Détournement
de l'éolienne (1 pas)

Ugénérateur<28V
et dt=30s

dt=30s

dt=30s

Ugénérateur<35V
et éolienne pas dans le vent

Ugénérateur>38V

Ugénérateur<28V
et éolienne dans le vent

Production
 d'énergie

Production
 d'énergie

Retour de
l'éolienne dans 
le vent (1pas)



GRAFCET de sécurité éolienne

Ugénérateur>40V et position drapeau Vent>12m/s

30

3231

Attente

RAZ GPE

dt=30s et vent<12m/sEch

dt=0,5s

33

RAZ GPE

Temporisation 5s



DT2 : Anémomètre et sous programme SR0
(mesure de l’anémomètre)

DEBUT

COMPTAGE de San

 Valeur %ID1.0

dt = 5 s
(%MW09)

non

oui

Convertir en m/s

B1

Ecriture de la valeur de la
vitesse (m/s) dans %MW13

B3

Mise à zéro du compteur et
de dt

B4

Faire la moyenne sur dt
B2

B5



DT3 : Automate Programmable Industriel







DT4 : programme d’acquisition de la mesure
de la girouette (SR3)

On utilise l’entrée analogique % IW0.2 pour acquérir la tension issue de la girouette (Vgir)

CP : nombre d’échantillons de mesures
Vgir : tension de la girouette

DEBUT

dt1 = 5 s

Vg = Vg + Vgir

dt1 = dt1 + 0,1s

CP = CP + 1
Nombre de mesures effectuées

non

Vg(moyen)= Vg/CP

Mise à l’échelle

Ecriture de la valeur dans
%MW24

RAZ CP,
RAZ Vg,
RAZ dt1

  B1

oui



DT5 : Organigramme du programme de l’acquisition de
la position de l’éolienne

DEBUT 

auto 

RAZ compteur de pas 
Valeur Init = 180 
 

Comptage de pas 
Cpas 

Valeur position éolienne  = Vpe 
Vpe = ((Cpas-180) x Pas) +180 

Ecriture de Vpe = %MW30 

auto 

oui 

non 

oui 

non 

Comptage ou Décomptage de pas
Cpas



DT6 : extrait de programmation
du sous programme SR2





Language :

%M = variable interne, mémoire
%Ci.V = valeur du compteur
%X1 = 1 si l’étape 1 du grafcet est active (=0 si pas active)
C.P. : valeur initiale du compteur
   P : front montant (pour un front descendant on mettra N)

% TM1.P = valeur préselectionnée de la temporisation
%MW1 :X1 = touche F1 appuyée
%C1 : compteur n°1
%TM1 : temporisateur n°1
CU : Comptage
CD : Décomptage



DT 7 Organigramme du programme de la commande du
moteur d’orientation de l’éolienne

DEBUT 

Mise en forme de la commande 
du moteur par rapport au PAS 
%MW15 = le pas choisi x 180 
(1°=180ms de commande) 
%MW15 = temps de l’impulsion 

Etape 
x 11 

Sens horaire 
Déplacement  
dt = %MW15 

%Q2.4 (sortie automate) 

Touche 

Etape 
x 12 

Touche 
 

Sens anti-horaire 
Déplacement 
dt = %MW15 

%Q2.3 (sortie automate) 

oui 

oui 

oui 

oui 

non 

non 

non 

non 

(%MW15 = temps de l’impulsion)

- Mise en forme de la commande du moteur
par rapport au pas
- 1° de déplacement = ∆t1 de commande
- Détermination de la durée d’impulsion pour
effectuer le pas programmé




