B1 ETUDE FONCTIONNELLE

Répondre en ne cochant qu’une seule case a chaque question

B1.1 Controle de l'orientation de la nacelle.

Quelle raison essentielle justifie le contréle de I'alignement de I'axe de la nacelle
avec la direction du vent ?

Le maintien de la puissance nominale de ['éolienne ...... O
La suppression des vibrations ................................. (|
La garantie de la sécurité du systeme ........................ (I

B1.2 Gestion de I’angle d’inclinaison des pales.

Quelle raison justifie le contrdle de la portance des pales ?

Le maintien de la puissance nominale de I'éolienne ...... MO
La suppression des vibrations .......................c.......... O
La garantie de la sécurité du systeme ........................ O

B1.3 Mesure de la vitesse du vent.

Quelle raison justifie la mesure permanente de la vitesse du vent ?

Le maintien de la puissance nominale de I'éolienne ...... -
La suppression des vibrations .................................. O
La garantie de la sécurité du systeme ........................ O

B2 ETUDE DE L’ANEMOMETRE.

B2.1 Exploitation de la documentation constructeur.

Caractéristiques de 'anémomeétre et justification du choix :

Caractéristique 1 : Justification :
Caractéristique 2 : Justification :
Caractéristique 3 : Justification :

Vitesse du vent :
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B2.2 Elaboration de la loi de réponse du capteur.

Relation Vr = f(n) :

Relation Vr = f(Nc) :

Vitesse du vent :

Vérification graphique, conclusion :

B3 ETUDE DE LA GIROUETTE

B3.1 Choix du codeur.

Critére tension :

Critére résolution:

B3.2 Conversion GRAY-BINAIRE

Equation logique :

Application :

LofoJofrfojufifo} = [.].
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B3.3 Raccordement du capteur de position au bornier X1 :
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B4 ETUDE DU DISPOSITIF ANTI-VRILLAGE

B4.1 Référence compléte du capteur choisi :

B4.2 Caractéristiques de la piéce a détecter :
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B5 RACCORDEMENT DES CAPTEURS ET ACTIONNEURS

. . L 230V 24V~
Question B5.1 : Branchement du codeur incrémental et
des capteurs inductifs > 1
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B6 REGULATION DE L’ORIENTATION DE LA NACELLE

B.6.1 : Compléter les réceptivités :

GRAFCET
ALIGNEMENT
AXE NACELLE
DIRECTION
DU VENT :
GALN

200

=== ==

-+ cPT<0

-+ cPT>0

tourner la nacelle

201 flversIa gauche

tourner la nacelle

vers la droite

—- CPT=0

202

calcul du décalage moyen
[l axe nacelle direct du vent

proceccbe,

1
etdéc>2°

== m mmmmemy

1
etdéc<-2°

- E s e s s == A

A tourner la nacelle tourner la nacelle

203 7 vers Ia gauche 204 1 vers Ia droite
——déc=0° ——déc=0°

205

CPT <‘ 3
" L cPTes
Alarme nombre de tours
206 1 demande d'arrét

—f— arrét obtenu

‘ GRAFCET DE CONDUITE : GC

Validation départ par grafcet de sécurité

préparation mise en route :

2022 4

lecture code girouette et
conversion GRAY- BINAIRE

— conversion faite

2023 4

stockage du décalage
axe nacelle - direct du vent

I
/X2023/1s

— t/X202/30s

2024 4

calcul du décalage moyen
axe nacelle - direct du vent

— calcul fait

2025

GRAFCET CALCUL DU
DECALAGE MOYEN AXE NACELLE
DIRECTION DU VENT : GDNV

B6.2 GRAFCET GDNV :

21 1 contréles normaux et préchauffage
——fin préparation et _|_ fin préparation et
marche réglages marche auto
autoriser la préparation mise en route auto : déroulement
22 marche de réglage 23 |1 cable nacelle et premier alignement
1
_| findela 1
A . 1
marche réglages - -~
connexion du générateur
24 1 mise en régulation
—f— connexion réalisée
fonctionnement
23 7 normal

—— arrét normal

nombre de tours

_| arrét normal et arrét sécurité

arrét de la régulation

26 1| deconnexion du générateur

26

arrét de la régulation
déconnexion du générateur

—f—déconnexion réalisée
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